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HYBRYD 1. Wstep

Gtownym zadaniem Systemu Centralnego Monitoringu H-300
jest monitorowanie opraw o$wietlenia awaryjnego marki
Hybryd.

1.1 GLEOWNE ZALOZENIA SYSTEMU

«Monitoring sprawnosci oswietlenia awaryjnego zgodnie
z obowigzujacyminormami.

*Raportowanie stanu systemu zgodnie z obowigzujgcymi
normami

+Obstuga systemow CT, DYN, HVCBS, LVCBS w jednym miejscu

<Komunikacja z systemami automatyki budynkowej BMS

<Komunikacja z systemami sygnalizacji pozaru SSP

2. Struktura systemu

2.1.CENTRALNA JEDNOSTKA STERUJACA

Centrala odpowiedzialna jest za sterownie, testowanie
i raportowanie. Wystepuje w trzech wariantach, kazdy z nich
zawiera program ,Centrala PC 4”, ktéry prezentuje prosty
i nowoczesny interfejs uzytkownika dostepny z poziomu
przegladarki internetowej. Obstuga systemu moze odbywac
sie lokalnie z poziomu centrali lub zdalnie z dowolnego
urzadzenia obstugujgcego strony WWW (laptop, tablet,
smartphone).

DOSTEPNE WARIANTY:

2.1.1Komputer PC+CentralaPC 4 + Interfejs

W tym wariancie funkcje centrali petni dowolny komputer
klasy PC z autorskim oprogramowaniem Hybryd ,,Centrala PC
4", ktéry potaczony jest za pomocg dedykowanego interfejsu
lub w przypadku HVCBS i LVDBS za pomocg Ethernetu
zurzadzeniami o$wietleniaawaryjnego.

Program Centrala PC-4 mozna naby¢ wraz z komputerem
w formie preinstalowanej lub moze zosta¢ zakupiony osobno
i zostac zainstalowany na dowolnym komputerze spetniajacym
minimalne wymagania.

Cechy:

*Niewielkie wymiary komputera 63x197x220 mm
- obudowa mini-ITX

*Mozliwos$¢ powieszenia komputera za monitorem
(standard mocowania VESA) lub na $cianie

*Wygodny monitor 21”

*Procesor: Intel® Celeron N3050 (1.6 GHz)

*Pamie¢ RAM: 2GB

*Dysk: SSD

*System operacyjny: Microsoft Windows 10

eJeden lub dwa interfejsy Ethernet

*Mozliwos¢ zakupu samego oprogramowania
- instalacja na wtasnym sprzecie

e|dealne rozwigzanie dla systemu Centraltest

eInterfejs uzytkownika dostepny przez przegladarke WWW



2. Struktura Systemu

2.1.2 ZintegrowanacentralaH-312

W tym wariancie centrala wystepuje jako zintegrowana szafka
sterownicza, ktéra taczy w sobie komputer PC wraz
z oprogramowaniem Centrala PC 4, monitor dotykowy,
interfejs komunikacyjny oraz zasilacz buforowy.

Szafka przeznaczona jest do montazu nasciennego i jest
gotowa do wspOtpracy z wszystkimi systemami oswietlenia
awaryjnego Hybryd (nie wymaga dodatkowych interfejsow).

Cechy:

» Wygodny montaz i instalacja

« Duzy 12” ekran dotykowy

« Whudowane interfejs H-345 INT — gotowac do pracy
w kazdej konfiguracji

« Duze kontrolki LED sygnalizujace stan zasilania centrali

- oraz kondycje catego systemu

» Wbudowany akumulator pozwalajgcy
na co najmniej 3h pracy awaryjnej

- ldealne rozwigzanie dla Systemu Dynamicznego
Oswietlenia Ewakuacyjnego DYN

* Zasilanie z sieci 230VAC

- Interfejs uzytkownika dostepny przez przegladarke WWW

« Jeden lub dwa interfejsy Ethernet

2.1.3Modutdo systemu HVCBS

Ten wariant przewiduje jednostke centralng w postaci modutu
kasety w systemie mechaniki typu EURO 160mm
do zamontowania w szafie SZC. Modut ten wyposazony jest
w komputer PC z oprogramowaniem Centrala PC 4 i ekran
dotykowy. Jak w kazdym wariancie centrala po dokupieniu
odpowiedniego interfejsu moze wspdtpracowacé z dowolnymi
systemami o$wietlenia Hybryd.

Cechy:

eIntegracjaz szafg SZC

«Zasilanie zwewnetrznej instalacji

*Wygodny ekran dotykowy

*Mozliwo$¢ dokupieniainterfejsu do systemu Centraltest
«ldealne rozwigzanie dla systemu Centralnego Zasilania
«Interfejs uzytkownika dostepny przez przeglgdarke WWW

HYBRYD

2.2 ELEMENTY SYSTEMOW OSWIETLENIA

W zaleznosci od systemu o$wietlenia:
2.2.1Elementy systemu CT

CENTRALTEST PIERWSZEJ I DRUGIEJGENERACII

«Interfejs komunikacyjny

CJS komunikuje sie z elementami oswietlenia Hybryd
za posrednictwem dedykowanego interfejsu. Zapewnia
on podstawowe funkcje niezbedne do poprawnej pracy
oSwietlenia oraz oddziela galwanicznie CJS od reszty
urzadzen.

*Okablowanie komunikacyjne

Komunikacja z oprawami odbywa sie oddzielnym przewodem
sygnatowym

*Rozdzielacze

Urzadzenia wzmacniajgce sygnat i zwiekszajace
maksymalnailo$¢ obstugiwanych opraw.

*Oprawy awaryjne

Oprawy doswietlajgce, kierunkowe - wszystkie
zwbudowanym akumulatorem zasilanie z sieci 230VAC.

Po zaniku napiecia automatycznie przechodza w tryb
awaryjny.

*Oprawy Dynamiczne (tylko CT 2 Gen)

Oprawy wskazujg kierunek ewakuacji w zaleznosci od miejsca
zagrozenia. W zaleznosci od potrzeb oprawy wyposazone sg
w 1 lub 2 modutéw strzatki i krzyza oraz piktogram moga by¢
jedno i dwustronne. Oprawy z wbudowanym akumulatorem
zasilanie z sieci 230V. Po zaniku napigecia automatycznie
przechodzg w tryb awaryjny.

2.2.2 Elementy systemu HVCBS

WYSOKONAPIECIOWY SYSTEM ZASILANIA CENTRALNEGO
BATERYJINEGO

«Stacjagtowna SZC
Dostarcza zasilanie wszystkim elementom systemu w trybie
podstawowym oraz awaryjnym, wyposazona jest w baterie
akumulatoréw, tadowarke modut kontroli napie¢, moduty
kontroli linii oraz moduty we/wy bezpotencjatowych.

Podstacje SZC
W zaleznosci od wielkosci instalacji w systemie moze by¢ do 31
podstacji ktore redystrybuujg zasilanie do najdalej
potozonych opraw.

*Oprawy awaryjne
Oprawy doswietlajace i kierunkowe — W trybie podstawowym
zasilane z sieci 230VAC, po zaniku napiecia zasilane sg
napieciem statymz SZC.

2.2.3Elementy systemu LVDBS
NISKONAPIECIOWY SYSTEM ZASILANIABUFOROWEGO

«Stacje LVDBS
Dostarcza zasilanie do opraw. W zaleznosci od wielkosci
systemu moze wystepowac do 32 stacji zasilania LVDBS, kazda
z nich pracuje niezaleznie i jest wyposazona we wiasng
baterie. Stacje komunikujg sie ze sobg w standardzie EIA-485
«Oprawy awaryjne
Oprawy doswietlajace i kierunkowe — zasilane z stacji LVDBS
pradem statym w zakresie 20-27VDC
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3.10PIS

System Centraltest 1 Gen zadebiutowat jako pierwszy taki
system na polskim na rynku. Przez wiele lat byt rozwijany,
powstawaty nowe centrale, nowe oprawy, rozdzielacze.

W chwili obecnej system ten zastepowany jest nowg generacjg
Centraltest 2 Gen. ale idea pozostata hiezmieniona.
Centraltest z powodzeniem znajduje zastosowanie w Srednich
i wielkich obiektach jak szkoty, szpitale, centra handlowe,
biurowce, budynki przemystowe. ldeg systemu jest
zastosowanie opraw o$wietlenia awaryjnego wyposazonych
w indywidualne akumulatory i uktad mikroprocesorowy
zapewniajgcy im autonomiczng prace.

Oprawy moga znajdowac sie w jednym z dwoch standw pracy:

Podstawowy —wymagana obecno$¢ napiecia sieci.

<Awaryjny — praca z wbudowanej baterii po zaniku napiecia
sieci. Praca oprawy w trybie awaryjnym jest niezalezna
od pozostatych elementow systemu.

Wszystkie urzgdzenia w systemie zasilane sg z sieci 230VAC.
Elementy tego systemu potgczone sg przewodem
komunikacyjnym a kazde urzadzenie posiada wtasny adres.

Z poziomu centralnej jednostki sterujgcej mozna wykonywaé
testy sprawnosciowe opraw:

«Test A — krétki jednominutowy test sprawnosci oprawy,
ktory nalezy przeprowadzac raz na miesigc.

«Test B — test czasu pracy awaryjnej, ktéry nalezy
przeprowadzac raz do roku.

«Test C — test komunikacji

W trakcie testdbw wspomniany ukfad mikroprocesorowy
oprawy dokonuje szeregu pomiaréw, na podstawie ktorych
jestw stanie precyzyjnie wskaza¢ rodzaj usterki tj. uszkodzenie
baterii, uszkodzenie tadowania, uszkodzenie zrodta swiatta itp.

Pozostate cechy systemu:
+7800 opraw na jednym interfejsie
*Do 253 interfejséw H-303 INT podtaczonych do centrali
<4 linie komunikacyjne w kazdym interfejsie
31 rozdzielaczy max. na linie interfejsu
*64 oprawy max. za rozdzielaczem
<2 km — max. odlegto$¢ oprawy od interfejsu
*Mozliwos¢ instalacji interfejsu w dowolnym miejscu
w zasiegu sieci LAN (opcja z modutem Ethernet)

3. System Centraltest Pierwszej Generacji

3.2SCHEMAT SYSTEMU

% Rozdzielacz
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Numer oprawy:

g

nr interfejsu nrlinii - nrrozdzielacza nr oprawy

Elementy systemu:

eCentralna jednostka sterujgca - urzadzenie odpowiedzialne
za sterowanie i interfejs uzytkownika.

eInterfejs H-303 INT - faczy centralng jednostke sterujaca z
siecig opraw. Posiada 4 linie wyjsciowe.

*Rozdzielacz H-302 R - potgczone réwnolegle do linii
interfejsu H-303 INT. Maksymalna ilo$¢ rozdzielaczy na
jednej linii to 31. Maksymalna ilo$¢ opraw za rozdzielaczem
to 64.

*Oprawy - oprawy kierunkowe i do$wietlajace w wykonaniu
Centraltest. Maksymalna ilos¢ opraw w systemie to 7800.

i
i
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3.3KOMUNIKACJACT

W tym systemie wyr6zniamy jeden sposéb komunikacji tzw.
»~Komunikacja CT” w ktdrej kazde urzadzenie ma nadawany
za pomoca recznego numeratora numer logiczny
(oprawa 1-64 rozdzielacz 1-31) ktdry w centrali wysSwietlany
jest w postaci numeru fizycznego na ktory sktadaja sie numery
urzadzen posredniczacych numer_interfejsu.numer
_linii.numer_rozdzielacza.numer_oprawy np. CT1.1.2.3
lubCT1.3.20.40.

Nalezy pilnowa¢ aby nie powieli¢ numeréw w obrebie jednej
linii gdyz skutkuje to utratg komunikacji.

3.4 OKABLOWANIE KOMUNIKACYJNE

<Do budowy linii komunikacyjnej wykorzystuje sie 2 przewody
(skretka) prowadzone w ekranie,np. YTKSY ekw 1x2x0,8.

«Sygnalty linii komunikacyjnej oznaczane sa literami: A, B orazE.
Wyprowadzone sa na ztacza interfejsu, rozdzielacza i oprawy.

«Sygnaly A i B nalezy prowadzi¢ przewodami skretki, za$ sygnat
E podtaczy¢ do ekranu kabla.

*Przy wyborze dostawcy nalezy upewnic sie, ze zyly sa dobrze
oznakowane aby unikngé btednego okablowania
przezinstalatora.

*Przewody podtaczane do urzadzen powinny by¢ starannie
przygotowane. Ptaszcz przewodu powinien by¢ Sciggniety
na stosownej dtugosci a zyly odizolowane tak aby ich cze$¢
czynnanie wystawata poza ztgcze.

*Nalezy stosowa¢ te same kolory zyt do podiaczenia
poszczegblnych sygnatéw w calym okablowaniu
komunikacyjnym systemu(np. kolor niebieski dla sygnatu A,
akolor biaty dlasygnatu B).

-Podczas montazu kabla linii komunikacyjnej w systemie,
nie jest wymagane zachowanie kolejnosci sygnatow A i B.

*Podczas wykonywania instalacji linii komunikacyjnej, wazne
jest zapewnienie ciggtosci potaczenia ekranu oraz kazdego
zsygnatdéw A i B pomiedzy wszystkimi elementami systemu.

*Wymagana jest ciggtos¢ sygnatu PE miedzy wszystkimi
elementami systemu.

+Nie nalezy taczy¢ ekranu kabla linii komunikacyjnej z sygnatem
PE.

Aby zapewni¢ bezproblemowe uruchomienie systemu, nalezy
sprawdzi¢ parametry przewodu przed przystgpieniem
do podtaczenia opraw. Nalezy w tym celu:

«Zmierzy¢ rezystancje miedzy przewodami niebieskim i biatym
oraz niebieskim a ekranem i bialym a ekranem po jednej
stronie przewodu, podczas gdy zyty na drugim koricu przewodu
sq rozwarte. Zmierzone wartosci rezystancji powinny by¢
rzedéw setek M? . Znacznie mniejsze wartosci bedg oznaczaé
uszkodzenie przewodu.



zwarcie

HYBRYD

«Zewrze¢ zyly niebieska z biatg na jednym koncu przewodu
i dokona¢ pomiaru rezystancji miedzy nimi na drugim korcu
przewodu.

é}zd cee-

Rezystancja powinna wynosi¢ w zaleznosci od specyfikacji
przewodu 0,0375? x 2 x L, gdzie L to dtugos¢ linii w metrach.
Podana warto$¢ rezystancji przy zatozeniu przewodu
YnTKSYekw 1x2x0,8 w temperaturze 20 OC. Zmierzona
rezystancja nie powinna przekracza¢ wartosci 100? .

«Zewrzec zyte niebieska lub biatg z ekranem na jednym koncu
przewodu i dokona¢ pomiaru rezystancji miedzy nimi
nadrugim koricu przewodu.

zwarcie

Zmierzona rezystancja nie powinna przekracza¢ wartosci
200?.

3.5INTERFEISH-303 INT

i
hrtesent FER |
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<Uktad interfejsu H-303 INT umozliwia centrali komunikacje

i sterowanie oprawami os$wietlenia awaryjnego
CENTRALTEST. Potgczenie interfejsu z komputerem centrali
realizowane jest poprzez standardowe tacze RS-232/RS-485,
ewentualnie poprzez ETHERNET (wymagany opcjonalny
modut).

Cechy:
+4 linie wyjsciowe, kazda obstugujace do 31 rozdzielaczy
*Programowalne WE i WY bezpotencjatowe do komunikacji
z BMS/SSP
«Zasilnie z sieci 230VAC
«Akumulator pozwalajacy na 3h pracy awaryjnej
*Maksymalna dtugos¢ przewodu miedzy interfejsem
a rozdzielaczem: 1000m
Kontrolki sygnalizujace stan pracy i obecnos¢ zasilania

p——

3. System Centraltest Pierwszej Generacji

3.6 ROZDZIELACZ H-302R

Rozdzielacz jest elementem posredniczacym w komunikacji
miedzy interfejsem centrali a oprawami. Do jednej linii
interfejsu mozna podtgczyé maksymalnie 31 rozdzielaczy.
Do wyjscia rozdzielacza mozna podtgczyé 64 oprawy. Pomiedzy
oprawaa centralg moze wystepowac tylko jeden rozdzielacz.

Cechy:

«Akumulator pozwalajacy na 3h pracy awaryjnej

*Maksymalna ilo$¢ obstugiwanych opraw: 64

*Maksymalna dhugos¢ przewodu miedzy rozdzielaczem
a oprawg 1000m

«Kontrolki zasilania

3.7 OPRAWY

Wszystkie oprawy sa w wykonaniu Centraltest, posiadaja
wbudowany akumulator, w trybie awaryjnym (po zaniku
napiecia sieci) pracujg od 1-3h w zalezno$ci od modelu.

W systemie ,,CT 1 Gen” wyrdzniamy dwa typy opraw:

Kierunkowe — wskazuja kierunek ewakuacji, posiadajg
piktogram zgodny z norma PN-EN 1SO 7010

«Doswietlajace — oprawy o$wietlajgce droge ewakuacii

Oprawy mozemy réwniez podzieli¢ ze wzgledu na tryb pracy:

Jasny — Zrodto Swiatta jest aktywne zaréwno przy zasilaniu
zsieci jakiw trybie awaryjnym po zaniku napiecia sieciowego.

«Ciemny — zrédto Swiatta jest aktywne tylko trybie awaryjnym
po zaniku napigciasieciowego.

*Nocny — przy zasilaniu z sieci pracg zrodta Swiatta steruje
centrala. Zrodto $wiatta aktywuje sie zawsze w trybie
awaryjnym po zaniku napiecia sieciowego.
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4.10PIS

Nowa wersja systemu Centraltest powstata na bazie
wieloletnich doswiadczen. Celem prac rozwojowych byto
wyeliminowanie ograniczen pierwowzoru oraz dostosowanie
do wymagan stawianych przez systemy dynamicznego
os$wietlenia ewakuacyjnego.

Zalety2Gen.:

«Kompatybilnos$¢ z oprawami CT 1 Gen.

CT 2 Gen. wyr6znia si¢ nowym rozdzielaczem i centralg.
Okablowanie i sposob potaczen pozostat niezmieniony.
System posiada petne wsparcie dla opraw wwykonaniu CT
*Nowe rodzaje potaczen

Wyr6zniamy dwa nowe potaczenia CT-BUS, CT-LOOP.
Pozwalajg one na instalacje do siedmiu rozdzielaczy
na drodze z centrali do oprawy, co daje nawet 7km
maksymalnej odlegtosci.

*Nowy spos6b transmis;ji

Nowy autorski protokét komunikacji opierajacy sie
na adresach MAC nadawanych w trakcie produkcji jest
bardziej niezawodny i umozliwia tatwiejsza diagnostyke
problemoéw

*Nowy spos6b sterowania urzagdzeniami
Oprogramowanie uktadéw mikroprocesorowych
w oprawach zostato przeprojektowanie tak, aby jeszcze
doktadniej testowaé sprawno$¢ oprawy i utrzymac¢ w petni
sprawny system.

*Wsparcie dla opraw Dynamicznych

Wraz z drugg generacjg systemu wprowadziliSmy na rynek
nowy rodzaj opraw tzw. oprawy dynamiczne, ktére wskazujg
kierunek ewakuacji w zaleznosci od miejsca zagrozenia.
Oprawy dynamiczne sg w petni sterowalne z centrali.

*Nowy sposéb adresac;ji

Wszystkie urzgdzenia w systemie CTB i CTL posiadajg unikalny
fabrycznie skonfigurowany i niezmieniany adres sprzetowy
tzw. MAC. Oprécz adresu MAC kazde urzadzenie w sieci
posiada liniowy adres logiczny (1 — 65535) i adres fizyczny
reprezentujgcy trase fizyczng z jednostki gtéwnej
do urzadzenia (1.23.45.3456). Adresy logiczne mogg byé
zmieniane w trakcie uruchamiania systemu z poziomu
interfejsu uzytkownika

HYBRYD

4.2 ADRESLOGICZNY

Adres logiczny przyjmuje wartosci liczbowe w zakresie
od 1do 655351 musi by¢ unikatowy w obrebie interfejsu.

Jest on niezalezny od fizycznej struktury sieci, dzieki czemu
modyfikacje potgczen czy fizyczna zmiana urzgdzen nie
generuje potrzeby zmian na planie budynku czy tez w systemie
BMS. Adres ten powinien by¢ umieszczony na widocznym
miejscu urzadzenia po jego instalacji w celu tatwej identyfikacji
wizualnej.

4.3 ADRESFIZYCZNY

Analogicznie jak w innych systemach adres fizyczny sktada sie
z adresoéw logicznych urzadzen i linii po$redniczacych
w komunikacji. W tym przypadku adres moze wyglada¢ np.
CT1.1.23.43.2 gdzie mamy w kolejnosci:
NUMER_INTERFEJISU.NUMER_LINI.LNUMER_ROZDZIELACZA.
NUMER_ROZDZIEALCZA.NUMER_OPRAWY.

4.4 ADRESSPRZETOWY

Adres sprzetowy nadawany jest kazdemu z urzadzen podczas
produkcji i jest w jej skali unikatowy. Skfada sie z czterech
cztonéw - zapisanych szesnastkowo liczb separowanych
znakiem dwukropka. Wykorzystywany jest podczas
komunikacji pomiedzy elementami systemu, dzieki czemu
nawet w przypadku nadania przez instalatoréw zdublowanych
adresow logicznych urzadzen podczas instalacji system
umozliwia komunikacje z nimi i zmiany adresu logicznego
z poziomu jednostki centralnej. Przyktadowy adres wyglada
nastepujaco: FE:1C:4A:26. Adres ten jest nadrukowany
na etykiecie oprawy wraz z kodem 2D, ktéry mozna odczyta¢
zapomoca aplikacji na urzadzeniu typu smartfon czy tablet.

4.5 OKABLOWANIE KOMUNIKACYJNE

Medium transmisyjne i spos6b potaczen pozostajg
niezmienione. Opis mozna znalez¢ w pkt. . W systemie CT 1
GEN istniat jeden sposéb komunikacji nazywany komunikacja
CT. Nowa generacja systemu wprowadza dwa nowe sposoby
komunikacji opisane ponizej.

4.6 KOMUNIKACJACT-BUS

CT-BUS wykorzystuje standard komunikacyjny EIA-485.
Urzadzenia sg potgczone w topologii typu magistrala. CT-BUS
umozliwia podigczenie do 120 urzadzen (oprawy, rozdzielacze,
itd.) na pojedynczej magistrali o dtugosci linii do 1200 metrow.
Pomiedzy oprawg a centralg mozna zagniezdzi¢ do siedmiu
rozdzielaczy sieciowych.
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4.8 KOMUNIKACJACT-LOOP

Bazujagc na EIA-485 z dwukierunkowa izolacjg zwarcia,
CT-LOOP umozliwia sprawng komunikacje pomiedzy centralg
aoprawami. Centrala jest w stanie wykry¢ ktory segment sieci
nie dziata (pomiedzy ktdrymi urzadzeniami) i zmieni¢ trase
komunikacji z jednej strony petli do drugiej. Jest to réwniez
pomocne podczas instalacji i uruchomienia systemu. CT-LOOP
dopuszcza do 64 urzadzen na petli z maksymalnie siedmioma
(dla systemu DYN zaleca sie nie wiecej niz dwa rozdzielacze)
rozdzielaczami sieciowymi H-311 pomiedzy jednostkg
centralng, a oprawami. Maksymalna dtugos¢ przewodu dla
pojedynczej petli ograniczona jest do 1200 metrow,
€0 oznacza, ze urzadzenie moze by¢ oddalone od elementu
nadrzednego (centrala, rozdzielacz) nie dalej anizeli 600
metréw. Rozdzielacz sieciowy H-311 moze by¢ réwniez
stosowany do przejscia pomiedzy CT-LOOP a CT-BUS.

H-345

LOOP1

H-311 cT-LoopP
= :%pQ
.

H- 311 CT-BUS

H- 311 CT-LooP

0

H-311 cT-LooP

Kazde z urzadzen taczonych w sieci komunikacyjnej CT-LOOP
wyposazone jest w dwa zestawy ztgcz, na ktore sktadajg sie
trzy terminale przytgczeniowe — na sygnaly A, B oraz E.
Przestawia to kolejny rysunek, ktory dodatkowo zawiera
informacje o wewnetrznej budowie czesci komunikacyjnej
urzadzen systemu CL-LOOP

H- 311 CT-LooP

H- 311 CT-LooP
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W przypadku utraty komunikacji kazde z urzadzen
znajdujgcych sie w petli rozigcza jg, a nastepnie element
nadrzedny (Centrala, rozdzielacz) ponownie spina petle
do miejsca jej uszkodzenia, jednoczesnie sygnalizujac
uzytkownikowi, pomiedzy ktorymi urzadzeniami nastgpito
uszkodzenie segmentu okablowania.

EBA

p PRZYLACZE
OPRAWY

S

| Elndss | | EA-485 |

[ L[] ]
nC

Przyktadowe podtaczenie elementéw systemu pokazane
zostato dla przyktadu na dwoch kolejnych rysunkach.
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4.9 INTERFEJSH-345

eInterfejs H-345 jest urzadzeniem pozwalajagcym na komuni-
kacje centrali (komputera PC) z siecig opraw awaryjnych.

<Umozliwienie komunikacji Centrala <- >sie¢ opraw

*Wspotpraca z systemami sygnalizacji pozaru przez MODBUS
lub WE/WY bezpotencjatowe

«State monitorowanie obecnosci urzgdzen w systemie

«Sterowanie oprawami dynamicznymi na podstawie sygnatow
zSSP

Modut po otrzymaniu sygnatu z SSP automatycznie
(niezaleznie od centrali) rozpoczyna realizacje scenariusza
zapisang w konfiguracji

4.9.1ZtACZA

«4linie CT-BUS

1 petlaCT-LOOP

2 ztgcza Ethernet (CJSiModbus TCP/IP dla SSP)
16 wejs¢ bezpotencjatowych dla SSP

16 wyjsé przekaznikowych dlaBMS
*USBdlaCls

*EIA-485 (ModbusRTU) dla SSP

13
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4.9.2 Zasilanie

Modut zasilany jest z zewnetrznego zasilacza buforowego
pozwalajacego na co najmniej 3h pracy awaryjne;.

4.9.30budowa

Uktad elektroniczny interfejsu zamkniety zostat w obudowie
przeznaczonej do montazu na szynie DIN. Posiada ona
nastepujaca specyfikacje:

+Szerokos$é: 8M—142mm.

«Stopien ochrony: IP20

«Klasa ochronnosci: |

*Materiat: blenda PC/ABS UL 94 V-0

4.10ROZDZIELACZH-311

Rozdzielacz H-311 jest inteligentnym urzadzeniem, ktérego
zadaniem jest rozszerzenie mozliwosci sieci komunikacyjnej
okolejne petle/linie komunikacyjne na ktorych umieszczane sg
oprawy i inne rozdzielacze H-311. Wystepuje z wbudowanym
akumulatorem zapewniajacym nieprzerwang prace przez
okres minimum 3h.

POWER
h e HYBRYD
- ERROR H-311 o
= EMERGENCY LIGHTING
S\COMMPRL  NETWORK EXPANDER.
@ COMM SEC )

4.10.1 Wykonania

Rozdzielacz H-311 dzieli sie na wykonania ze wzgledu
na rodzaje interfejséw wejsciowych i wyjsciowych. Rodzaje
dostepnych interfejséw:

« CT-LOOP (CTL) - tacze petlowe przeznaczone do sterowaniai
monitorowania opraw oS$wietlenia awaryjnego oraz
dynamicznego o$wietlenia ewakuacyjnego.

« CT-BUS (CTB) - tacze magistralowe przeznaczone
do monitorowania opraw o$wietleniaawaryjnego.

« Ze wzgledu na kombinacje faczy rozdzielacz H-311 moze
wystgpi¢ w nastepujacych wykonaniach:

e CTL-CTL - sie¢ nadrzedna i podrzedna typu CT-LOOP.
Wykonanie wymagane dla systemu DYN.

« CTL-CTB -sie¢ nadrzedna typu CT-LOOP, sie¢ podrzedna typu
CT-BUS.

« CTB-CTB - sie¢ nadrzedna i podrzedna typu CT-BUS.
Wykonanie stosowane w wigkszosci przypadkdéw przy
centralnym monitorowaniu opraw o$wietlenia awaryjnego.

 CTB-CTL —sie¢ nadrzedna typu CT-BUS, sie¢ podrzedna typu
CT-LOOP. Nie nalezy stosowa¢ w innej sytuacji anizeli gdy
konieczne jest rozdzielenie linii komunikacyjnej zaraz przy
centrali.

4. System Centraltest Drugiej Generacji

4.10.2 Obudowa

<Uktad elektroniczny rozdzielacza oraz akumulator LiFePO4
zamkniety zostat w obudowie przeznaczonej do montazu
naszynie DIN. Posiada ona nastepujaca specyfikacje:
Szerokos$¢: 4AM—71mm.

«Stopien ochrony: P20

+Klasa ochronnosci: |

*Materiat: blenda PC/ABS UL 94 V-0

4.10.3 Przytgcza

Rozdzielacz H-311 posiada dwie grupy przytaczy. Na pierwsza
sktadaja sie przytacza komunikacyjne, na drugg za$ przytgcze
zasilajgce.

Ztgcze zasilajgce pozwala na podigczenie przewodu
0 przekroju miedzy 0,5 a 2,5mm’ Jest zlgczem dwu-
czesciowym dzieki czemu serwisowanie urzadzenia jest
bardzo fatwe.

Dzieki plastikowej obudowie rozdzielacza do podtgczenia
zasilania wystarcza dwa przewody — L oraz N. Rozdzielacz nie
wymaga podtaczenia przewodu ochronnego PE.

W zaleznosci od wykonania rozdzielacz H-311 moze posiadac¢
od dwoch (CTB-CTB) do czterech (CTL-CTL) interfejsow
komunikacyjnych.

MARY

PRI
LoopP Loop
IN ouT
A B EJIABE
|~

Interfejsy oznaczone jako PRIMARY nalezy podiaczy¢ do petli
(CTL) czy tez magistrali (CTB) nadrzednej, tj. petli/magistrali
centrali badz tez petli/magistrali podrzednej innego
rozdzielacza.

Interfejsy oznaczone jako SECONDARY stuzg do stworzenia
sieci podrzednej rozdzielacza. W przypadku wykonania CTB
dostepny jest tylko jeden port, natomiast w przypadku
wykonania CTL dwa. Stuzg one do stworzenia petli.
Obydwainterfejsy sg od siebie izolowane galwanicznie.

Poza separacjg galwaniczng miedzy interfejsami SECONDARY,
rozdzielacz posiada petng separacje galwaniczng pomiedzy
interfejsami PRIMARY i SECONDARY.

W przypadku wykonania CTL strony nadrzednej (PRIMARY) czy
podrzednej (SECONDARY) zaleca sie utrzymanie kolejnosci
wejsé (IN) i wyjs¢ (OUT) oraz poczatku (START) i korica (END)
petli. Utatwia to lokalizacje uszkodzonych segmentéw
okablowania na obiekcie podczas uruchomienia systemu.

Nie jest to jednak wymagane dla poprawnej pracy systemu.
Ztgcza komunikacyjne, podobnie jak ziacze zasilajgce sg
zkgczami dwuczesciowymi, terminalowymi. Nalezy zwréci¢
szczeg6lng uwage podczas instalacji, aby podigczany przewod
znalaztsie w miejscu, w ktérym pracuje docisk ztgcza, a nie pod
nim. Jest to jeden z czestszych btedéw wykonywanych podczas
instalacji okablowania komunikacyjnego.
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5.10PIS

DYN jest elementem systemu Centraltest 2 Gen.
i charakteryzuje sie zastosowaniem opraw typu ,,Spark DYN”.

O ile technicznie jest to system CT 2 Gen. i wszystko co zostato
opisane w poprzednim punkcie ma tu zastosowanie
to odmienny sposob dziatania opraw dynamicznych wymaga
oddzielnego rozdziatu.

System dynamicznego o$wietlenia ewakuacyjnego
zaprojektowany zostat z mysla o bezpiecznej ewakuacji 0s6b
znajdujacych sie w obiektach uzytecznosci publicznej
orozbudowanejinfrastrukturze komunikacyjne;.
Zintegrowany z systemami sygnalizacji pozaru, otrzymuje
informacje o0 miejscu wystapienia zagrozenia, a nastepnie
wskazuje za pomoca opraw os$wietlenia dynamicznego
optymalng droge ewakuacji. Droga ta wskazywana jest
w zaleznosci od miejsca wystgpienia zagrozenia na podstawie
wielu scenariuszy predefiniowanych w systemie.

5.2 OPRAWA SPARK DYN

Oprawy o$wietlenia dynamicznego SPARK DYN zbudowane
zostaty w oparciu o ksztattowniki aluminiowe wykorzystywane
w oprawie SPARK w celu zapewnienia spojnosci wizualnej
pomiedzy klasycznymi (statycznymi) oprawami oswietlenia
ewakuacyjnego (SPARK) oraz oprawami dynamicznego
oswietlenia ewakuacyjnego (SPARK DYN). Front oprawy
wykonany zostat z blachy stalowej i wraz z wszystkimi
widocznymi jej elementami jest malowany za pomocg farby
proszkowej nazadany kolor.
Oprawa posiada budowe modutowa. Sktadajg sie na nig dwa
typy modutow:
*Modut piktogramu — znak E001 lub EO02 zgodny z norma PN-
ENISO7010:2012.
*Modutu strzatki/krzyza — wyswietlajacy strzatke zgodnag
w ksztatcie znormg PN-EN ISO 7010:2012 oraz krzyz jako znak
zakazu.

Wiecej szczegotow na temat budowy oraz mozliwosci
modutéw podano w punktach Modut piktogramu oraz Modut
strzatki/krzyza. Oprawa moze posiadac od jednego do czterech
modutdw strzatki/krzyza oraz od jednego do dwoch modutow
piktogramu. Ze wzgledu na ilosci modutow moze by¢
podzielonana:

ejednostronng z jednym modutem strzatki/krzyza oraz jednym
modutem piktogramu:

HYBRYD

«dwustronng z dwoma modutami strzatki/krzyza oraz dwoma
modutami piktogramu:

nrpuda

edwustronng z czterema modutami strzatki/krzyza
oraz dwoma modutami piktogramu:

W celu ulatwienia montazu oprawa zostata podzielona
na dwie czesci:

-element montazowy, bedacy fragmentem obudowy,
montowany na podiozu, pozwalajgcy na fatwy dostep
do przytaczy zasilajacych oraz komunikacyjnych,

eelement gtéwny zawierajacy moduty strzatki/krzyza oraz
piktogramu, elektronike sterujacg oprawy oraz opcjonalny
akumulator.

Podczas montazu oprawy, w pierwszej kolejnosci montowany
jest element montazowy, obrabiane i podtgczane sg przewody
zasilajace oraz komunikacyjne, a nastepnie
do dwoch szybkoztgcz podtgczane sg wtyki elementu
gtownego, ktdry w kolejnym kroku wsuwany jest
w prowadnice obudowy. Element ten jest przykrecany
do elementu montazowego za pomocg dwoch S$rub
umieszczonych u dotu lewej i prawej strony oprawy.
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5.2.1 Modutpiktogramu

Modut piktogramu wykonany jest w dwdch wariantach E001
oraz E002. Modut piktogramu ma wymiary 150x150mm.

Znak ewakuacyjny jest widoczny tylko gdy zostanie
podswietlony. Jasno$¢ pod$wietlenia znaku moze by¢
regulowana w zakresie od 30 do 100%. Luminancja znaku przy
30% jasnosci podswietlenia spetnia wymagania normy PN-EN
60598-2-22, tj. przekracza wartosé 2cd/m’.

5.2.2 Modutstrzatki/krzyza

Strzatka - znak uzupetniajacy do znaku podstawowego E001
lub E002 wyswietlany jest za pomocg matrycy 13x13 diod LED
koloruzielonego. Jest zgodny co do ksztattu znorma PN-EN ISO
7010. Znak strzatki moze by¢ przekre$lony za pomoca znaku
czerwonego krzyza. Kazdy ze znakéw moze by¢ niezaleznie
konfigurowalny. Do konfigurowanych parametrow naleza:

estan: wigczony/wytgczony,

~okres pulsowania: wytgczony lub od 200-750ms co 50ms
(wypetnienie 50%),

«jasnos¢: jedenz trzech poziomow,

ekierunek strzatki.

Modut pozwala na wysSwietlenie os$miu strzatek (znakow
uzupetniajgcych) obracanych co 45 stopni, umieszczonych
w pamieci statej modutu oraz dodatkowo osiem znakéw
mozliwych do konfiguracji w pamieci EEPROM modutu
poprzez jednostke centralng systemu. Znak krzyza (zakazu) jest
znakiem statycznym. Modut nie pozwala na modyfikacje jego
ksztattu. W module zastosowano 133 diody LED w kolorze
zielonym oraz 66 diod LED w kolorze czerwonym renomowanej
firmy. Wymiary zewnetrzne modutu to 150x150mm.

Rys. 5: Modut strzatki/krzyza — widok rozmieszczenia diod LED

Modut moze wystepowaé w wersji peinej, zawierajgcej
zarébwno matryce zielonych diod LED wys$wietlajacych znak
strzatki oraz czerwone diody krzyza (oznaczany jako CA —
cross/arrow), jak rowniez w dwdch wersjach niepetnych:

~0znaczanej jako CR (cross) wersji z czerwonymi diodami LED
wyswietlajgcymi znak krzyza (zakazu),

~0znaczonej jako AR (arrow) wersji z matryca zielonych diod
LED wyswietlajacych znak strzatki.
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5.2.3. Numeracja modutéw oprawy

Moduly piktogramu oraz strzatki/krzyza numerowane sg
oddzielnie. Numeracja prezentuje sie nastepujgco:

« jednostronnaz jednym modutem strzatki/krzyza oraz jednym
modutem piktogramu:

ejednostronna z dwoma modutami strzatki/krzyza oraz
jednym modutem piktogramu:

i (2) i

« dwustronna z dwoma modutami strzatki/krzyza oraz dwoma
modutami piktogramu:

f
etykieta

edwustronna z czterema modutami strzatki/krzyza oraz
dwoma modutami piktogramu:

f
etykieta

Numeracja modutéw jest bardzo istotna z punktu widzenia
formutowania komunikatéw wizualnych prezentowanych

przezoprawy.
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5.3KOMUNIKATY PREZENTOWANE PRZEZ OPRAWY

Zestaw znakow, jaki sktada sie na komunikat oprawy

dynamicznej to:

znak podstawowy E001 lub EO02 zgodny z norma PN-EN 1SO
7010 z mozliwoscig catkowitego wygaszenia (widoczna biata
ptaszczyzna):

eznak uzupetniajacy strzatki, nawigzujgcy do ksztattu
wgnormy PN-EN ISO 7010:

eznak krzyza:

Znak strzatki moze by¢ obracany co 45 stopni, co daje
nastepujgce mozliwe komunikaty kierunkowe:

HYBRYD

Znak strzatki moze by¢ przekreSlony czerwonym krzyzem
oznaczajac znak zakazu ewakuacji w danym kierunku.
Przyktadowy wyglada nastepujgco:

Znaki strzatki, krzyza oraz stan piktogramu sg catkowicie
niezaleznie konfigurowalne dla danego komunikatu
wizualnego.

W celu uzyskania jednoznacznego komunikatu dla
ewakuowanych os6b znaki strzatki/krzyza powinny zawsze
wystepowac razem ze znakiem podstawowym E001 lub E002.
Dlatego tez oprawy mozna podzieli¢ na dwusegmentowe
sktadajace sie ze znaku podstawowego oraz znaku
uzupetniajacego oraz trojsegmentowe sktadajgce sie zmodutu
strzatki/krzyza, znaku podstawowego oraz kolejnego modutu
strzatki/krzyza.

W przypadku gdy scenariusz ewakuacyjny wymaga
odwrdcenia drogi ewakuacyjnej moze wystapi¢ konieczno$¢
wyswietlenia komunikatéw wizualnych po obydwu stronach
oprawy. Wtedy nalezy stosowac oprawy dwustronne.
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5.4 TRYBY PRACY OPRAWY

Oprawa moze pracowaé w jednymz trzech trybow:

-tryb podstawowy — podczas obecnosci napigcia sieci,

«tryb awaryjny — po zaniku napiecia sieci lub podaniu
napiecia DC przez centralng baterie,

-tryb pozarowy (zagrozenia) — po otrzymaniu
polecenia z centrali.

Kazdy z tych trybow ma niezalezng konfiguracje wyswietlanych
komunikatéw, przy czym tryb pozarowy dopuszcza
do trzydziestu réznych komunikatéw w zaleznosci od
scenariusza ewakuacji. Whasciwy scenariusz w trybie
pozarowym wybierany jest przez Centrale na podstawie
informacji z systemu SSP o strefach w ktérych wystapito
zagrozenie.

5.5ZACHOWANIE OPRAWY PO UTRACIE KOMUNIKACII

Oprawa po utracie komunikacji z jednostka centralng systemu

H-300 DYN moze zachowacé sie w jeden z dwoch sposobow:

eoprawa wysSwietla biezacy komunikat (pozostaje w stanie,
w jakim byta podczas utraty komunikacji).

eoprawa nie wySwietla zadnego komunikatu wizualnego
(pozostaje wytgczona).

Konfigurator H-300 DYN
Obiekt Hybryd

Hybryd’

Grupy:

Nowa grupa

Konfiguracja

5. System DYN

5.6 KONFIGURACJA SCENARIUSZY EWAKUACJI

Do konfiguracji systemu potrzebne sg informacje
0 komunikatach, jakie oprawy muszg wysSwietli¢
po wystgpieniu pozaru czy tez zagrozenia pozarowego
w konkretnych miejscach na podstawie scenariuszy ewakuaciji.
Informacje te musza by¢ wprowadzone do konfiguratora
systemu DYN. Konfigurator jest aplikacjg webowg
udostepniangklientom przez Hybryd.

Pozwala ona na skonfigurowanie wszystkich funkcji opraw
i systemu opisanych w tym dokumencie, a nastepnie
wygenerowanie pliku konfiguracji w formacie XML. Plik ten
musi zosta¢ wgrany do Centrali. Po wczytaniu pliku Centrala
rozsyta konfiguracje komunikatéw do opraw. Jesli zapis dla
wszystkich opraw jest poprawny system uzyskuje status
skonfigurowanego.

5.6.1 Budowa scenariusza

Scenariusze pracy opisujg reakcje opraw dynamicznych
na sygnaty zagrozenia. Kazdy scenariusz zaczyna sie
od okreSlenia wartosci kazdego z sygnatow SSP ktérego
scenariusz madotyczyc.

Grupy Strefy Oprawy

STREFA 1 STREFA 2 STREFA3 SIREFA 4 STREFAS STREFAG STREFAT STREFAS STREFA© STREFA 10 STREFA 11 STREFA 12

i ROSLLAME 19 (2) {3 i) (5)
GRUPA 01 1 : | x X X
GRUPA 02 10 1 x X X
GRUPA 03 1 1 X X

GRUPA 04 1 1 X X
GRUPA 05 2 X X X
GRUPA 06 14 X 1 X X
GRUPA 07 3 X X 1 X
GRUPA D8 3 X X X 1
GRUPA 09 4 X X X x
GRUPA 10 1 1 X 4
GRUPA 11 1 X 1 X X
GRUPA 12 3 X 1 X X

()

e
m @) (@ (10) (1) (12) i

X X X X 1

X X X X X

v
-

Grupy 01..06 symbolizuja poszczegélne scenariusze pracy systemu. Dla kazdej strefy dwustanowy sygnat ,,1”
lub ,,0” z SSP mozna zastgpi¢ znakiem ,X” symbolizujgcym dowolng warto$¢ sygnatu. Grupa aktywowana jest
w przypadku, gdy ustawione wartosci sygnatow sg zgodne z sygnatami z SSP. W ten sposob powstaje tzw. Grupa PPOZ
ktdra przypisuje sie do danej oprawy wybierajac odpowiedni dla sytuacji komunikat jaki ma ona wyswietlac.
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Hybryd’

A1
4002
40103
40104
40105
40108
Aona7
AB108

40110
4011

P
4113
Aniid
s
40118
AT
i
g
40120
Amz1
anizz
aniza
annze
40125
Amizn
4zt
Actze
Anize
Ania0
40131

Annaz
40133
Ani

Oprawy nieprzypisane do danej grupy PPOZ nie beda przechodzity w tryb pozarowy w przypadku jej aktywacji.
W przypadku uzycia znakéw ,,X” w konfiguracji grup dopuszcza sie aktywacje wielu grup PPOZ jednoczesnie.
Konfigurator pozwala nawydruk scenariusza w postaci dokumentacji graficznej lub tabelarycznej.

KonBgurator H-300 YR
ikt Hybryd

Oprawa 40109

SERCASL

FRACK R

_\n Praypinz do oprawy grape: GRLAW,

Konfiguracja GRUPA 02:

STREFA 1 STREFA 2 STREFA3 STREFA 4

X

X *x

Oprawy w GRUPA 02:

ADRES

40101

40108

40108

40110

40117

40118

40118

40137

40138

40139

MAC

CAXAS2Y

CA2FASIT

CAZFASAT

CAPFASRS

CAZFASG20

CAPFASAN

CAZFASTD

CAZTASDS

CA2FAS12

(=R

(£ 3

ES2ERCA

B52CABL

552CABL

SS2SRCA

ESPERCA

S52CASL

552 5RCA

SS2CASL

SS2SACA

55 GACA

“ SngieSdus e
(T
e MRS A s
wam omas ey
[Z]8] =] 5 ofF & oFF
Sl S} B off [ oFF
Wt

FEon  meost  aswost
TR PRTCORE  ERALEY Y

bak B B Bl o a3 § oorE

STREFAS STREAG STREFAT STREFAS STREFAS STREA 10 STREFA 11 STREA 12

x x x

W MGAE SANE TTEARA | TMSA
WAL MRET WIRTE WIEYE.\  WAIYD.T

HYBRYD

AL
mere 4

nm

Yoo ¥ oom ¥ o v
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20

Konfiguracja GRUPA 02:

SIREFA | STRERA 2 HTREFA S STRERA 4

1 X X

X X

Oprawy w GRUPA 02:

ADRES  MAC JASNDAE PRTDGRAM | JASHDAC PTOGRAM 2 JASNOSC STRZALEN JASNOSCKRZYIY STRIALKA |KRZYZ -1 STRZALKA |WRIYZ - 2 STRZALKA (KRTYZ -1 STRZALKA | MRTYZ - 4

40101 CAIFAS2  Brak
40108 cazpAsIt  100%
40109 CAIFASET  Brak
40110 CeIFAS2S  Brak
40117 CozpAsEE 100%
40118 CA2FA%35  Brak
40119 CAIFASIY  Brak
40137 cazFAs0s  100%
40138 CAIFASI2  Brak

40139 C20FAS4)  Brak

6.10PIS

System niskonapigciowy LVDBS (znany réwniez jako LPS)
zawiera kilka matych szaf z wbudowanymi bateriami, ktére
zasilajg dedykowane oprawy o napieciu w zakresie

Brak
Brak
Brak
Brak
Brak
Brak
Brak
Brak
Brak

Brak

X

X

0

[ T~ T - S e R TR

X

20do27.2VDC.
6.2 SCHEMAT
V1
Hylorycl
o e i Ethernet | szafa
e LVDBS
Centralna jednostka
sterujgca
4 V2 RS-485
RS-485
Ethernet

Szafa

BMS LVDBS
E V3 RS-485

% Szafa

LVDBS
RS-485

LV 4
Szafa
LVDBS

X

3

L S R * S * T

X

6. System LVDBS

BIREFAS GTREFA G STREFAT GYHERA B STREFAD  ETHRERA 10 STREFA 11 STREFA 12

X X

X Brak

1 Brak
- ] Brak

x

R O O A S O AN

Brak
Brak
Brak
Brak
Brak
x Brak
Brak
Brak
Brak
Brak

Tego rodzaju system jest przeznaczony na mate obiekty, lub tez
obiekty, gdzie wymiana baterii opraw autonomicznych
generowataby duze koszty (np. z powodu wysokosci
montazowych opraw) a uzycie systemu HVCBS byto by
nieoptacalne. Kazda oprawa w systemie posiada wtasny adres
sktadajacy sie z numer_szafy.numer_linii.numer_oprawy np.
LV1.4.5.

e & [

LV1.1.1 Lv11.2 LvV1.1.3 [V1.1.20

Lv2.1.1 Lv2.1.2 Lv2.1.3 1V2.1.20

Lv3.1.1 Lv3.1.2 Lv3.1.3 1V3.1.20

© & (0 3

Lv4.1.1 Lv4.1.2 Lv4.1.3 LV4.1.20



7. System HVCBS

6.3 SzafaLVDBS

Szafy LVDBS (LPS) sg potaczone ze sobg poprzez tacze EIA-485,
ale pracujg jako niezalezne jednostki. Komunikacja pomiedzy
szafami umozliwia przeglagdanie wynikéw i stanu systemu
z jednostki gtéwnej. Centrala tgczy sie do jednostki gtownej
taczem Ethernet.

7 SYSTEM HVCBS

7.10PIS

HVCBS jest modutowym
wysokonapieciowym
systemem centralnej baterii
i posiada konstrukcje szafowg
w standardzie 19". System
zostat zaprojektowany
w zgodzie z normami EN
50171, EN 50172, EN 50272 i
EN1838.

Zasila on oprawy oswietlenia awaryjnego z 230VAC
lub z nominalnym napieciem baterii 216VDC w momencie
utraty zasilania sieciowego.

7.2 SCHEMAT
HV1.0.1 HV1.0.1 HV1.0.1.
I 5
LINIA L LINIA 64
1111 HV1.0.64 HV1.0.64 HV1.0.6
5 5 < g
(w) o o =z
S| ¢ ¢8| ¢
2 3 2 > | ——— BATERE
S S & ES
Hybryd
- s
z s .
H-505 s R
> CzZF
v cleclelelelelelc
z 8|8|8|8 8 8|8 8
N
RS-485

LINIA1

HYBRYD
napiecie zasilania 230VAC lub 230VDC
moc przytaczeniowa 500VA
moc odbioréw na 1 linii 75W
ilos¢ linii 4
napiecie wyjsciowe 24VDC
poziom napiecia buforowego 27,2V
gabaryty (szer. x wys. x gt.) 400 x 500 x 210

max 20 opraw na linii,

kontrola opraw lecz nie wiecej niz 75W

czas pracy awaryjnej 1h 2h
pojemnos¢ baterii 20Ah 40Ah
ciezar 15 kg 27kg

HVCBS jest przeznaczony do zasilania obwodow pracujgcych
w sieci IT przy pracy bateryjnej z maksymalng moca do 27KW.
System moze sktadad sie ze stacji gtbwnej i podstacji badz tylko
ze stacji gtéwnej. Zaréwno do stacji jak i podstacji mozna
dotaczy¢ oprawy oswietleniowe rozmieszczone w tzw.
obwodach koricowych. Obwody te mogg mie¢ maksymalng
moc 700W.

System HVCBS moze by¢ zasilany zarowno z sieci jednofazowe;j
jak i trzyfazowej. Zalezy to od szczegdtowych wymagan
zamawiajacego. Maksymalna moc systemu jedno-szafowego
(bez podstaciji), zasilanego trzyfazowo, wynosi 27kVA. W takim
systemie moga by¢ maksymalnie 64 obwody koricowe.

Legenda

 Napiecie zasilania: 3x230VAC
» Moc przytaczeniowa: max 27kVA
« ll0$¢ linii na jednej rozdzielni: max 64
e llo$¢ podrozdzielni: max 32
« Linie wyjsciowe: max 20 opraw,
ale nie wiecej niz 700W

LINIA 64
|||||| HV1.1.64HV1.1.64 HV1.1.6

ZABEZPIECZENIA

ROZDZIELNIA

=
o
1<}
&

Z0V1ISVZ
osn
osn
osn
osn
osn
osn
osn
osn

ZABEZPIECZENIA

PODROZDZIELNIA
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7.3KOMUNIKACJA

Komunikacja pomiedzy stacjg gtowng i podstacjami odbywa
sie za pomocg magistrali EIA-485. W systemie HVCBS kontrole
sprawnosci obwodow os$wietleniowych mozna realizowaé
przezkontrole linii lub przez kontrole opraw.

Komunikacja z oprawami odbywa sie po linii zasilania, system
nie wymaga osobnej linii komunikacyjne;.

Komunikacja stacji gtéwnej z centralg odbywa sie przez ztacze
Ethernetkomputera H-505.

7.4BUDOWASZAFY SZC

System posiada konstrukcje szafowa w standardzie 19",

w ktdrej znajduja sie w postaci wymiennych modutow

nastepujgce bloki:

<Komputer H-505 - komputer sterujgcy pracg szafy,
zapewniajacy interfejs dla centrali

*Modut UKN - modut kontroli napie¢, tadowania, baterii
i kontroli izolacji

*Modut USO — modut sterujacy pracg obwodow koncowych;

+Modut USI — modut wej$¢ bezpotencjatowych sterujgcych
oswietleniem

*Modut EPS 250/700 — prostownik modutowy do tadowania
akumulatorow

Akumulatory znajdujg sie w tej samej szafie, co ukfady
elektroniczne lub na osobnym stojaku. W systemach HVCBS
stosuje sie szczelne bezobstugowe baterie akumulatoréw
0 zywotnosci do 10 lat. Baterie te charakteryzujg sie
niewielkim samo roztadowaniem oraz niewielkim
gazowaniem.

W systemie SZC stosuje sie 18 szt. potgczonych szeregowo
akumulatoréw 12V.

Parametry podstawowe:
Napiecie zasilania 3x230VAC
Moc przytaczeniowa Max. 27kVA
Moc odbioréw (catego systemu) Max. 27kVA
llos¢ linii (jednej rozdzielni) Max. 64
llo$¢ podrozdzielni Max. 32

Sie¢ izolowana IT przy pracy z baterii  Tak
Napiecie wyjsciowe 230VAC lub 220VDC
Linie wyjsciowe:

Kontrola linii

Kontrola opraw Max. 20 opraw z modutami

adresowymi na linii lecz nie
wiecej niz 700W

Zakres napiecia bateryjnego 176V-264V
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700W (oprawy o tej samej mocy na linii)

7. System HVCBS

7.4.1Komputer H-505

Komputer H-505 stuzy do zbierania i gromadzenia informacji
0 awariach systemu. Z informacji tych mozna wygenerowac
raport w celu pozniejszego wydrukowania. Komputer posiada
wyswietlacz dotykowy, na ktérym sa przedstawione
komunikaty systemu. Stany awaryjne sg dodatkowo
sygnalizowane bezpotencjalowym stykiem przekaznika.
Mozna do niego podigczy¢ sygnalizacje do BMS. Komputer
poprzez port RS 485 komunikuje sie z komputerami
w podstacjach. Odczytuje on i wyswietla w postaci tekstowej
informacje i stany awaryjne. Komputer w stacji gtownej
umozliwia podtgczenie Centrali, ktéra w tym systemie jest
opcjonalna.

7.4.2 ModutUSO

Modut typu USO jest przeznaczony
do pomiaru sprawnosci opraw osSwietle-
niowych wchodzacych w sktad obwodu
koncowego. Moze sie on sktadac
z maksymalnie 12 jednakowych opraw przy
badaniu sprawnoéci linii lub maksymalnie 20
dowolnych opraw o tgcznej mocy
nieprzekraczajacej 700W. Ustawienie rodzaju
pracy linii odbywa sie z poziomu komputera
H-505. Jeden modut USO moze nadzorowaé
2 obwody koncowe.

7.4.3Modut US|

Modut ten posiada 8 wejs¢ binarnych oraz
7 wyjs¢ przekaznikowych. Wejscia binarne
moga by¢ sterowane bezpotencjatowymi
stykami na przyktad z uktaddw zaniku napiecia
w podrozdzielniach pigtrowych. Te wejscia
mozna z poziomu komputera skojarzy¢
z dowolnymi liniami i powodowa¢ ich
sterowanie.




7. System HVCBS

7.4.4 Modut UKN

Przeznaczony jest on do pomiaru napie¢ wystepujacych
w systemie. Mierzy on napiecie sieciowe oraz napiecie baterii.
Przy pomiarze napigecia sieciowego mierzy napiecie zasilajgce.
Modut konfiguruje sie z poziomu komputera H-505. Mozliwy
jest pomiar napiecia jednej, dwdch lub trzech faz. Modut ten
steruje grupg stycznikéw znajdujgcych sie w szafie
potaczonych w systemie SZR. Przy spadku napiecia zasilania
ponizej 186V powoduje przejscie modutu z pracy sieciowej
naprace bateryjna.

Modut dodatkowo kontroluje napiecie i prad baterii. Wartosci
napiecia i pradu wyswietlane sg na ekranie komputera H-505.
Modut dokonuje réwniez pomiaru ciggtosci obwodu baterii
tzn. sprawdza czy wystgpita przerwa w obwodzie baterii
wywotana uszkodzeniem bezpiecznika lub uszkodzeniem
potaczen pomiedzy akumulatorami. Periodycznie zgodnie
z zadanym harmonogramem dokonuje pomiaru izolacji obu
biegunéw baterii wzgledem ziemi. Modut tgczy sie
zkomputerem poprzez wewnetrzng magistrale RS 485.

7.4.5tadowarka EPS 700

Prostownik jest wykonany w postaci modutu. Umieszcza sie go
w kasecie EURO-6U/220mm. Wyprowadzenia z modutu
w postaci zkgcza wyjsciowego typu H15 umozliwiajg
wstawianie i wyjmowanie modutéw z kasety pod napieciem
(hot-swap), zastosowana ilo$¢ modutéw zapewnia
redundancje. Sygnalizacje optyczng poprawnej pracy bloku
zapewnia LED na plycie czotowej. Wewnatrz obudowy
znajdujg sie gniazda bezpiecznikdw: sieciowego F1 oraz
wyjsciowego F2. Prostownik jest specjalnie przystosowany do
tadowania akumulatoréw, zwiaszcza bezobstugowych. Modut
moze pracowa¢ samodzielnie lub w zestawie réwnolegle
potaczonych blokéw dla zwiekszenia mocy wyjsciowe;.

Dla napigcia nominalnego Uo(V)=245,00 V, prad max.
wyjsciowy wynosi 3A.

Rozwigzania przyjete w prostowniku typu EPS-700

zapewniaja:

«Ograniczenie udaru pradowego przy wigczeniu do sieci.

-Charakterystyke wyjsciowa z impulsowym ograniczeniem
pradu wyjsciowego typu state napiecie - staly prad.

«Zabezpieczenie nadnapigciowe na poziomie 110 + 120%
Uo (ptynna regulacja).

*Wyprowadzenie na zewnatrz bloku, sygnatu poprawnej
pracy zasilacza w postaci bez napieciowego styku
przekaznika.

+Optyczna sygnalizacje uszkodzenia modutu.

*Wyeliminowanie udaru pradowego przy podtgczeniu
akumulatoréw do zasilacza.

<Automatyczne zatgczenie wentylatora przy wzroscie pradu
obciagzenia powyzej 30% pradu nominalnego.

«Obnizenie mocy wyjsciowej zasilacza do 40% mocy
nominalnej w przypadku uszkodzenia wentylatora.

<Dostosowanie zmiany napiecia wyjsciowego
od temperatury zgodnie z wymaganiami producentéw
akumulatorow.

«Zdalne zatgczenie i wylgczenie zasilacza.

HYBRYD

7.4.6tadowarka EPS 200

Prostownik jest wykonany w postaci modutu. Umieszcza sie go
w kasecie EURO-3U/160mm. Sygnalizacje optyczng poprawnej
pracy bloku zapewnia LED na ptycie czotowej. Wewnatrz
obudowy znajduja sie gniazda bezpiecznikéw. Prostownik jest
specjalnie przystosowany do tadowania akumulatoréw,
zwihaszcza bezobstugowych. Modut moze pracowad
samodzielnie lub w zestawie szeregu réwnolegle potaczonych
blokéw dla zwigkszenia mocy wyjsciowej.

Dla napiecia nominalnego Uo(V)=245,00 V, prad max.
wyjsciowy wynosi 1A.

*Rozwigzania przyjete w prostowniku typu EPS-200
zapewniajg;

<Ograniczenie udaru prgdowego przy wigczeniu do sieci;

«Charakterystyke wyjsciowa z impulsowym ograniczeniem
pradu wyjsciowego typu state napiecie - staty prad;

«Zabezpieczenie nadnapieciowe na poziomie 110 + 120%
Uo (ptynna regulacja);

*Wyprowadzenie na zewnatrz bloku, sygnatu poprawnej
pracy zasilacza w postaci bez napigciowego styku
przekaznika;

«Optyczng sygnalizacje uszkodzenia modutu;

<Wyeliminowanie udaru pragdowego przy podtgczeniu
akumulatoréw do zasilacza;

<Dostosowanie zmiany napiecia wyjsciowego
od temperatury zgodnie z wymaganiami producentéw
akumulatoréw;

-Zdalne zataczenie i wytgczenie zasilacza.
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HYBRYD 8. Oprogramowanie Centrala PC 4

8.10PIS

Oprogramowanie Hybryd ,Centrala PC 4” jest centralnym
punktem systemu H-300 pozwalajgcym na tatwe zarzadzanie
wszystkimi elementami systemu. Pracuje pod kontrolg
systemu Microsoft Windows.

Program dzieli sige na 3 czesci:

eustuga systemowa pracujgca w tle — odpowiedzialna
zakomunikacje i realizacje zagdan uzytkownika,

-serwer WWW dostarczajgcy interfejs uzytkownika,

*bazadanych SQL.

8.2 INTERFEJS UZYTKOWNIKA

Interfejs zrealizowany jest w oparciu o technologie stron
WWW. Do obstugi wystarczy dowolna przegladarka
internetowa. Interfejs przygotowany do pracy z ekranem
dotykowym zaréwno petnowymiarowym jak i kompaktowym
ekranem telefonu/tabletu.

I | [— %—l Y E RYD SYSTEM SPRAWNY

Centrala PC-4 00:00:00 01.01.2017

= Menu

oy je—
STATUS % URZADZEMNIA of = | CZYNNOSC| I ZDARZEMNIA
Oo v— :

=1
E PLANY ——  GRupY HARMONOGRAM =—| RAPORTY
(E3]E]] —

M

® POMOC {%} USTAWIENIA I _9 USER WYLOGUJ
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8. Oprogramowanie Centrala PC 4

HYBRYD

System posiada przyjazne kreatory krok po kroku do konfigura-

cji, wykonywania czynnosci oraz harmonogramowania zadan.

< powmdn || S
& FOWROT || =

© FowetT | == i)

E=| Nowe zadanie - Podsumdg

=] Mows zadarie] 2] mowe zadanie - Wybied

8.3FUNKCIE

*Wykonywanie i planowanie testow sprawnosciowych
«Szczeg6towe raportowanie stanu urzadzen
Konfiguracja opraw dynamicznych
Sterowanie oprawami
<Zaawansowana diagnostyka
«Lokalizacja uszkodzen na planie budynku
«Obstuga wszystkich scentralizowanych systemow Hybryd:
«System DYN (Oswietlenie Dynamiczne)
«System CT (Centraltest - oswietlenie kierunkowe

i doswietlajace)
«System LVDBS (BU - Centralne zasilanie buforowe)
System HVCBS (CB - Centralne zasilanie awaryjne)
eIntegracja z systemami sygnalizacji pozaru - SSP
eIntegracja z systemami zarzadzania budynkiem — BMS

8.4RAPORTY

System potrafi generowa¢ wiele raportéw w zaleznosci
od szablonu. Raportowa¢ mozna opraw lub szczegdtowy
raport z lista i opisem zdarzen przy kazdym urzadzeniu.
Raporty moga by¢ generowane automatycznie zgodnie
z harmonogramem a nastepnie moga zosta¢ wystane na adres
email. System moze obstugiwa¢ powiadomienia SMS.
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8.5 WIZUALIZACIA

Plan w technologii wektorowej budowany na postawie doku-
mentacji powykonawczej. Pozwala na szybkie lokalizowanie
usterek.

Kolor wskazuje stan oprawy.

Wybdr oprawy na planie przenosi nawidok profilu urzagdzenia.
Mozliwos¢ szybkiej lokalizacji pojedynczej oprawy na planie.
Wizualizacja znakéw wyswietlanych na oprawach
dynamicznych.

€ POWROT = MENU POLSKI =

[—EI Szczegoly planu
Nazwa Prezentacja

Zarzadzaj =2 # EDyTW ® Usun

HYBRYD

Centrala PC-4

8. Oprogramowanie Centrala PC 4

8.6 INTEGRACJAZBMS

Integracja z systemem BMS mozliwa jest na dwa sposoby:
poprzez interfejs ETHERNET i protokét MODBUS TCP/IP,
poprzez interfejs EIA-485 i protokét MODBUS ASCII lub RTU.
SzczegOty dotyczgce zastosowanych rejestrow dostepne sg
w dokumencie ,,Specyfikacja protokotu MODBUS w systemie
H-300".

Wsparcie dla protokotu BACnet/IP planowane jest na druga
potowe 2017 roku.
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I Legenda

Biurowiec z dwiema drogami ewakuacji — przykladowe
komunikaty o btedach:

* 2.3.32 - Uszkodzony modut

« 2.3.19 - Uszkodzone podswietlenie piktogramu
 2.3.11...13 - Brak komunikacji
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DANE KONTAKTOWE

OBSZAR POLSKA ZACHODNIA:

Hybryd sp. z 0.0.

ul. Sikorskiego 28
44-120 Pyskowice
Polska

Tel.: +48 32 233 98 83
Fax: +48 3223398 84

PATRYK PELKA

Dyrektor handlowy
Odpowiedzialny za wojewo6dztwo
dolnoslaskie
patryk.pelka@hybryd.com.pl
Kom.: +48 607 600 704

MARIUSZ CZULKOWSKI

Regionalny kierownik sprzedazy
Odpowiedzialna za wojewddztwa: pomorskie,
kujawsko-pomorskie, warmisko-mazurskie
mariusz.czulkowski@hybryd.com.pl

Kom.: +48 782 255 333

OBSZAR POLSKA WSCHODNIA:

BEATA ZIEC

Regionalny kierownik sprzedazy
Odpowiedzialna za wojewodztwa:
$laskie, opolskie
beata.ziec@hybryd.com.pl

Kom.: +48 607 150 683

PRZEMYSLAW GAJEWSKI
Regionalny kierownik sprzedazy
Odpowiedzialna za wojewddztwa:

wielkopolskie, lubuskie, zachodniopomorskie

przemyslaw.gajewski@hybryd.com.pl
Kom.: +48 601 531 826

ADAM KRZESINSKI

Dyrektor handlowy
adam.krzesinski@hybryd.com.pl
Kom.: +48 609 223 880

MICHAL PYRA

Regionalny kierownik sprzedazy
Odpowiedzialny za wojewddztwa:
mazowieckie, podlaskie
michal.pyra@hybryd.com.pl
Kom.: +48 722 226 244

AGNIESZKA TARGOWSKA-SKRZYPCZAK
Regionalny kierownik sprzedazy
Odpowiedzialny za wojewddztwa:
lubelskie, Swigtokrzyskie
agnieszka.targowska@hybryd.com.pl
Kom.: +48 605 877 122

VIOLETA PIETRASIK

Regionalny kierownik sprzedazy
Odpowiedzialna za wojewodztwo tédzkie
violeta.pietrasik@hybryd.com.pl

Tel.: +48 296 65 55

Kom.: +48 695 774 353

PIOTR MIKULASCIK

Regionalny kierownik sprzedazy
Odpowiedzialny za wojewddztwa:
matopolskie, podkarpackie
piotr.mikulascik@hybryd.com.pl
Kom.: +48 661 041 774

[
Pyskowice
SIEDZIBA | LINIA
PRODUKCYJINA FIRMY
HYBRYD

www.hybryd.com.pl

ZBIGNIEW KROL

Dyrektor handlowy
zbigniew.krol@hybryd.com.pl
Kom.: +48 601 718 554



